O presente resumo faz uma breve apresentagao sobre um projeto de pesquisa do
PET - Engenharias intitulado “UAVs e o caso da inseguranga alimentar: estudos
preliminares para uma abordagem via sensoriamento remoto". De acordo com
o dicionario Oxford Languages, o termo “seguranga alimentar”, do inglés “food
security”, refere-se ao acesso a uma quantidade suficiente de alimentos com
qualidade nutricional. De acordo com a ONU, é estimado que aproximadamente 690
milhdes de pessoas passam fome, problema que vem crescendo em varias partes
do mundo. A inseguranca alimentar € um problema causado tanto por fatores
ambientais quanto por fatores demograficos. Por um lado, restrigdes biofisicas
afetam a producido de alimentos para uma populagdo mundial que esta cada vez
maior. Por outro lado, ha a necessidade de uma distribuicdo mais equitativa dos
alimentos produzidos. Como forma de abordar tal problema, o projeto busca criar
um desenvolvimento tedrico inicial sobre o uso de drones comerciais programaveis
em agricultura de precisdo. A intengao é contribuir para o entendimento sobre tais
tecnologias, 0 que poderia auxiliar na criagao de um sistema de varredura de areas
de plantagdes para a inferéncia de varias grandezas relacionadas, como quantidade
de biomassa acima do solo (do inglés “above-ground biomass”) e estimativas do
rendimento e da saude da colheita, entre outras. A fim de atingir tais objetivos, sera
investigado o uso de modelos de UAVs (veiculos aéreos nao tripulados, do inglés
‘unmanned aerial vehicles”) em softwares como Gazebo e V-REP para fazer um
estudo dos algoritmos de decolagem e pouso de drones. Ao longo de todo o
trabalho realizado, espera-se adquirir conhecimento suficiente para tornar possivel a
criacao de sistemas autdbnomos de baixo custo para agricultura de precisdo. Este
projeto também contribui para um maior entendimento acerca do uso de plataformas
de simulagdes e sobre o problema da falta de segurancga alimentar, que afeta tantas
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