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Resumo

Dentro da teoria de sistemas dinâmicos, um dos problemas mais
importantes é o décimo sexto problema de Hilbert, mais precisamente
a segunda metade que trata sobre o número e localização de ciclos
limites em campos de vetores polinomiais planares. Nesse sentido
uma das principais ferramentas para tratar esse problema é a teoria
de Averaging, além disso, outra ferramenta que é util para estudar
a existência e localização de ciclos limites é o método da função de
Melnikov.
De outra parte, sabe-se que o método da função de Melnikov é equiva-
lente ao método da média para estudar o número de ciclos limites de
sistemas diferenciais anaĺıticos planares ou (C∞) quase Hamiltonianos,
e nesta apresentação queremos mostrar, basados no art́ıgo Bifurca-
tion Methods of Periodic Orbits of Piecewise Smooth Sys-
tem , que ambos metodos também são equivalentes, mas para uma
classe de sistemas quase-integraveis suave por partes C∞, em qual-
quer dimensão; onde um passo chave para resolver este problema é
construir uma mudança de coordenadas apropriada, que transforma o
sistema suave por partes perturbado em um sistema periódico.
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