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Métodos de Analise de Movimento em Biomecanica

Nome da Disciplina: Métodos de Andlise de Movimento em Biomecanica

Professor responsavel: Marcus Fraga Vieira
Numero de Crédito: 4 Carga Horaria: 64 hs
Numero de Vagas: 20 Numero de Vagas para aluno especial: 5

Ementa: Métodos matematicos, cinemétricos e dinamométricos para a solucdo de diversos
problemas em biomecanica: cinemdtica no plano, cinematica tridimensional, parametros
segmentares e modelos antropométricos, dindmica inversa bidimensional, forca/trabalho/energia
e poténcia e dinamica tridimensional. Utilizacdo de sensores inerciais na analise de movimento.
Andlise forgas de reacdo do solo e pressGes plantares: plataforma de forca e plataforma de
baropodometria. Estabilidade estitica e dindmica: descritores estatisticos, descritores
biomecanicos e descritores ndo lineares. Modelos matematicos e simulagbes em biomecanica:
modelo de péndulo invertido e modelos multisegmentares, notacdo de Denavit-Hartemberg na
anadlise multisegmentar, plataformas de simula¢des (Open-Sim, Anybody Technology e Simulink).
AplicacGes em saude: marcha humana, postura humana, marcha de grupos especiais, estabilidade
e equilibrio na marcha e na postura estatica, tarefas transitdrias, risco de quedas.

Formato: Presencial.

Data: Disciplina a ser ofertada a partir de setembro 2023.

Local: Sala 3 — FEFD e Laboratério de Bioengenharia e Biomecanica

Dias e horarios: Segundas-feiras das 14:00 as 17:00 hs

Objetivos

Neste curso pretende-se discutir fundamentos tedricos e metodoldgicos da Biomecanica para a

analise do movimento humano. Pretende-se estimular o raciocinio metodoldgico necessario para a
solucdo de diversos problemas nas dreas de Biomecanica, Controle Motor, Reabilitagdo e Saude.

Ao final do curso o aluno sera capaz de:
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- Entender como se analisa quantitativamente o movimento humano.

- Entender conceitos especificos em biomecanica como centro de pressao e ciclos da marcha.

- Entender caracteristicas quantitativas do movimento humano como variabilidade e coordenacao.
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ROBERTSON, D.G.E. et al. Research Methods in Biomechanics. Human Kinetics, 2014
WINTER, D.A. Biomechanics and Motor Control of Human Movement. John Wiley & Sons,
2009.

ENOKA, R.M. Neuromechanics of Human Movement. Human Kinetics, 2008.

ZATSIORSKY, V.M. Kinematics of Human Motion. Human Kinetics, 1998.

ZATSIORSKY, V.M. Kinetics of Human Motion. Human Kinetics, 2002.

Open Sim: https://simtk.org/home/opensim

Anybody Technology: http://www.anybodytech.com/

Bibliografia Complementar

NIGG, B.M.; HERZOG, W. Biomechanics of the Musculo-skeletal System. John
Wiley & Sons, 2007.

OZKAYA, N. Fundamentals of Biomechanics: equilibrium, motion and
performance. Springer, 1999.

AGUIRRE, L.a. Introdugao a Identificagdo de Sistemas: técnicas lineares e ndo
lineares aplicadas a sistemas reais. Editora UFMG, 2007.

KANTZ, H.; SCHREIBER, T. Nonlinear Time Series Analysis. Cambridge University
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Leituras sugeridas, mas ndo limitadas a:
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Engineering. V. 12, p. 585-597, 1984.
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BAKER, R. ISB recommendation on definition of joint coordinate systems for the reporting
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of Biomechanics, v. 38, p. 981-992, 2005.
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advancing pregnancy. Journal of Biomechanics, v. 43, p. 2434-2439, 2010.
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extremity bracing system. Proceedings of the IASTED International Conference Biomedical
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Avaliagdo
Seminarios, trabalhos e tarefas extra-classe a serem marcadas durante o curso.



“ UNIVERSIDADE FEDERAL DE GOIAS
. ‘ Programa de Pés-graduacéo em Educacdao Fisica

UFG

Seja bem-vindo ao curso.

Organizacao das Aulas

o Apresentacao do curso
o Objetivos, programacao, bibliografia, e critério de avaliacéo.

01 o Apresentacéo dos alunos
o Sistemas de Referéncia em Biomecéanica
02 o Cinemética no plano
03 o Cinemaética tridimensional
04 o Aula pratica cinemetria 3D
05 o Parametros segmentares e modelos antropomeétricos
06 o Forca e metodologia de analise de forgas sobre o aparelho locomotor
07 o Dinamica inversa bidimensional
08 o Energia, trabalho e poténcia
09 o Variabilidade em biomecéanica
10 o Marcha e postura humana
11 o Modelos matematicos em biomecanica
12 o Modelos de musculos
13 o Analise de coordenagéo

14

o Seminéario e Trabalho final




